#9$ "™ % % %

Interfaces ] Witeszes
Outilz Format des données

Farmat des données

* HFGL
" Percer1
" Percer 2
~

eIl w1 1N Wi W)

¥ ldentification autamatique du farmat

[ Wisu data en temps réel

" % &
*+

] Signaux/Temps ] tachine ]
Coordonnées ] Autres paramétres ]
HFGL - MultiCibd

[ Igrorer [PA0.0) course zéro

HFGL - MultiCar - DINASD - NCP
[~
[~

DINASO
I
I
I

Mirair axes =% [T Y%

Toumer a=es <57 a -

X abandon | [ Sauvegarder.
Parameétres
Interfaces ] Yiteszes ] Signauz/Temps ] Machine ]
Dutils | Fomat des donnges Coordonnées ] futres paraméties |
bt Y z
Coordonnées et Repéres
Zohe usinage de |+—E|'EID |+—E|'E":| |+—D'IJD mm
5 |+_1B200 |+__8G00 [+_8500
Paint zéro |+—-I 0.00 |+—-I 0.00 |+—-I 0o oy
Position Parking |+—4D'DU |+—25'E":| i LULLU e
|_tooo 1000 |_1.000

Facteur d' échelle

Dégagement de sécurité

Lrité de mesure 1100mm - v Surveiler limites pigce
Yaleurs des mesures mm + mmes 7 ‘

1l

Mesures ‘ ‘

XK Abandon | [ Sauvegarder.




Paramétres E|
l

Interfaces ] Yiteszes ] Signaux/Tempz ] M achine
Olutil ] Format des données ] Coordonnées Autres parametres
Poszition de départ et finale IF Hecha[gement autgmatique

L]

|F'DSitiDr'l Farking [ Affichage graphique des percages

Changement d'outil [ Activer ZClipping

[ Mot de pasze Paramétres et Editeur
[ Gestion fichiers NC

[ Sauver demigres postions

-

Lo

|Elui au point de parking

Fuaint zéro du fichier

L]

|En baz & gauche

Langue

L]

|frar‘u;ais
Orientation clavier |E

kat de pazze Durée validité [min) l—_D
Répétition: de programme _0

Lizzage des contours _5

H Sauveqgarder,

v OK X ibandon

Outilz ] Format dez données ] Coordonnées ] Autres parameétres ]
Interfaces l Yitesses | Signau=/Temps | M achine |

B

Japztick |.-'1'-.ucun j

| [

Addrezs of LPT part 0378 hex

W 0K X sbandon | B Sauvegarder.




Ouatilz ] Format des données ] Coordonneées ] Autres parametres ]
Interfaces Witerzes l Sighaus/Temps ] M achine ]
X Y z
Viteszas
Avance rapide ||—4'|:":I |—4'|:":I |—4'|:":I s
Avance manuelle rapide ! 4.00 ! 4.00 ! 4.00 s
Ayance manuelle lente ! 1.00 ! 1.00 ! 1.00 s
Course référ chercher inter ! 4.00 ! 4.00 ! 4.00 s
Courze référ dégager inter ! 1.00 ! 1.00 ! 1.00 s
300

Tempz de commutation

v 0K X Abandon

H Sauvenqarder.

Ouatilz ] Format dez données ] Coordonneées ] Autres parametres ]
Interfaces ] Viteszes Sighaus/Temps l Machine ]
Signaux d'entrée Temparization

AL e Temporization montée £ [ms) U
r Temporization descente £ [mz] lj
2 Accélération Broche[ms] l_-lT
I_
-
r
I_

¢ 0k x Abandon E Sauveqgarder,




Ol I Format dez données ] Coordonnées I Aubres paraméties ]
Interfaces ] Witesses ] Sighaux/Temps Machine
X b £
Faramétres spécifiques & la machine
R&szolution d'axe | 400 | 400 |—400 Paszdtour
Distarnce par bour | 1.000 | 1.000 |—1 000 mann /L
Vitesse maximale | 4.00 |—4'DD |—4'DD mmy's
Witesse max. marche/arét | g.s0 | 080 |—D'BD mmy's
Rampe la plus courte _500 500 |—EDD me
Inverser sens de marche |Dui ﬂ |Nnn j |Elui ﬂ
Position inter référence |nég ﬂ |"ég' j |né9' ﬂ Fir
Ordre course de référence TR :" Sighaux
Mesures.
Clack lenath ,—_D us
" 0K X Abandon | [ Sauvegarder,
Paramétres
Outilz ] Format des données l Coordonnées ] Altres parameétres
|nterfaces ] Viteszes ] Signaus/Temps M achine
Assistant Signaux
|FipLits | Firinirg | ~ Outputs Firning L
[247 NotReady n'a = 02571 Axes moving nda =
|235 Ref. zwitch LFT1 Pin11 Q250 Boost n'a
|236 Ref zwitch v LPT1 Finl1 0242 Spindle onoff LPT1 Pinl4 irve
1237 Ref. zwitch £ LPT1 Finl1 (1243 Cooling on/off n'a
1238 Refswitch 4 JHCIME | 0244 Dispensing n‘a v
|n.-"a ﬂ Accept |n.-"a ﬂ Accept

Port address
LPT1 0378

o

e

=
~

Signal test

Mesures..
Aues 2T

X]

l

x Abandon

E Sauvegarder)
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